4. PRACE W ZAKRESIE INSTALACJI
SEABOPRADOWYCH I SYGNALIZACJI
POZARU



4.1. MONTAZ INSTALACJI SYGNALIZACJI POZARU
SST-90-C2/ES/2008/01

(CPV) 45312100-8 - Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych
(CPV) 45314200-3 - Instalowanie infrastruktury kablowej



1. WSTEP
1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej S.T. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t w zakresie
instalacji sygnalizacji alarmowej pozaru, ktére zostana wykonane w ramach zadania pn. rozbudowa
istniejacego Budynku Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie o pawilon pracowni konserwatorskiej
,.C2” w zespole zabudowy Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie, ul. Sw. Wawrzyfica 15.

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét elektrycznych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa wraz z rysunkami.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru.

Zgodnie z art. 31.1 oraz art. 29.1 ustawy z dnia 14 .07.1994 r. Prawo budowlane, wykonanie
w/wym. rob6t budowlanych nie wymaga pozwolenia na budowg.

Dziat rob6t opisanych w niniejszej specyfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw bran-
zowych i tym samym podlega rygorom tego zespotu.
W zwiazku z powyzszym obowiazuja nastgpujace dokumenty:
dokumentacja techniczna wraz z zatacznikami,
przepisy wspélne dla wszystkich dziatow robot,
przepisy BHP,
harmonogram wykonania operacji.

1.5. Skrécony opis prac

Roboty elektryczne objete niniejsza specyfikacja obejmuja:

e ulozenie rur,
utozenie w rurach instalacji przewodowej,
montaz czujnikéw systemu sygnalizacji pozaru,
montaz sygnalizatorow,
montaz urzadzen centrali alarmowej sygnalizacji pozaru,
wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru,
¢ uruchomienie systemu.

2. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest :
1. Zainstalowanie wraz z uruchomieniem sygnalizatoréw optyczno-akustycznych
- 1 sztuka
2. Zainstalowanie wraz z uruchomieniem uniwersalnych czujek optycznych dymu i tempera-
tury wraz z gniazdami - 5 sztuk
3. Zainstalowanie wraz z uruchomieniem recznych ostrzegaczy pozarowych
- 1 sztuka
4. Ulozenie rurek pod tynkiem, na uchwytach i w korytkach - 63m
5. Ulozenie w rurkach kabli z podiaczeniem:
Kabel YnTKSYekw 1x2x0,8 - 78m

6. Parametryzacja linii
Programowanie centrali
8. Sprawdzenie poprawnosci dziatania poszczeg6lnych elementéw systemu
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9. Wykonanie préb pomontazowych

3. MATERIALY I URZADZENIA

Stosowane materiaty i urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakos$ci, o parametrach dostoso-
wanych do czynnikéw zewngtrznych, na ktérych dziatanie moga by¢ wystawione, a takze dokladnie
odpowiada¢ warunkom niezb¢dnym do prawidlowego wykonania powierzonych robét oraz do popraw-
nego funkcjonowania catej instalacji, przy czym niniejsze wyszczegdlnienie nie jest ograniczajace.

3.1. Jakos$¢ urzadzen

Wszystkie materiaty i urzadzenia musza by¢ zgodne z przepisami. Stosowane materialy i
urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajace do sto-
sowania ich w budownictwie.

Wykonawca moze zaproponowaé urzadzenia innej marki pod warunkiem, ze technika ich
wykonania oraz ich jakos$¢ beda réwnorzedne, a nawet wyzsze. W tym przypadku nalezy przedstawic
odpowiednia dokumentacje tych urzadzen.

W przypadku niespetnienia powyzszego warunku, wyposazenie zostanie wybrane przez Inwe-
stora lub przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz narzucone Wykonawcy.

3.2. Przewody
a) Wszystkie przewody musza by¢ wykonane z miedzi i oznakowane zgodnie z normami,
b) Kable lub przewody wewnetrzne uktadane w rurkach, instalacja sygnalizacji pozaru wykonana
zostanie kablami miedzianymi uniepalnionymi: YnTKSYekw 1x2x0,8mm.

4. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilo§ci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

5. TRANSPORT
Urzadzenia do transportu powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogolne warunki wykonywania robot
Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania robdt, az do momentu odbioru, skuteczne
zabezpieczenie wszystkich robét i urzadzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych.

Elementy narazone na uszkodzenie powinny zosta¢ oslonigte warstwa ochronng az do chwili
odbioru rob6t. Wykonanie zabezpieczen nalezy do zadan okreslonych niniejsza specyfikacja, a wigc w
przypadku uszkodzen spowodowanych brakiem lub niedostateczna jakoscia zabezpieczenia koszty
napraw ponosi Wykonawca.

Oznakowanie instalacji
Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetacznikéw sterowania nalezy prawidlowo
oznakowa¢. Listwy montazowe podltaczen elektrycznych i koncéwki przewodéw wszystkich podta-
czen elektrycznych nalezy rowniez oznakowaé, a informacje na wszystkich tabliczkach musza by¢
zgodne z danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczych). Nalezy réwniez ozna-
kowa¢ wszystkie miejsca rozgalezien i potaczen.

6.2. Opis prac montazowych
Wykonanie instalacji
Instalacjg systemu sygnalizacji pozaru nalezy wykona¢ rurkach PCV. Rurki nalezy utozy¢ od
centrali do wszystkich czujnikéw i urzadzen systemu SAP. Przewody nalezy ulozy¢ w rurkach do
poszczegdlnych urzadzen zaznaczonych na planie. W pomieszczeniu ochrony nalezy zainstalowaé
kompletnie central¢ alarmowa wraz z towarzyszaca aparatura.




6.3. Roboty rézne
W zakres roboét instalacyjnych wchodzi rowniez wykonanie nast¢pujacych robot:

e Mocowanie urzadzen,

o Ustawianie czujek,

e Sprawdzenie poprawnosci montazu,

e Zabezpieczanie catlego wyposazenia i urzadzen podczas wykonywania robét az do momentu
odbioru.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Kontrola jako$ci materiatow

Wszystkie materialy do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji pro-
jektowej i specyfikacji technicznej oraz posiada¢ §wiadectwa jakosci producenta i uzyska¢ akceptacje
inspektora nadzoru.

7.2. Regulacja instalacji

Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéow Wy-
konawca uruchamia instalacjg oraz wykonuje préby, pomiary i prace wykonczeniowe.

Wykonawca zobowiazany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami obowigzujacymi w tym zakresie.

7.3. Kontrola zgodnos$ci wykonania prac
Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami
i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
« kompletna dokumentacjg techniczna powykonawcza, sktadajaca si¢ z poszczegdlnych doku-
mentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany, w 2 egzemplarzach,
o protokdty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,
« instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2 eg-
zemplarzach,
Rysunki dokumentacji powykonawczej musza podawac trasg utozenia instalacji i rodzaj instalacji.

7.4. Szkolenie personelu Inwestora

Z. chwilg przejecia instalacji przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym, Wykonawca
wydeleguje jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstawicieli w celu przeszkolenia personelu
wyznaczonego przez kierownika obiektu w zakresie postugiwania sig instalacja.
Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia
wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli, przekaze on rowniez wszelkie informa-
cje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i biezacej obstugi instalacji.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robét Budowlano-Montazowych.

Przy wykonywaniu robét niezbedny jest systematyczny nadzér prowadzony przez wykonawce
a takze nadzdr inwestorski i autorski.

Czesciowe odbiory robdt polegaja na sprawdzeniu, czy poszczegdlne etapy robdt zostaty wy-
konane wg projektu technicznego.

Odbioru robét powinien dokona¢ inspektor nadzoru inwestorskiego, przy udziale przedstawi-
ciela wykonawcy robdét.

9. PEATNOSCI

Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w niniejszej specyfikacji
technicznej. Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robdt w oparciu o wy-
niki pomiaréw. Cena robét obejmuje:




roboty przygotowawcze i trasowanie robot

zakup materiatow i urzadzen,

transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania,
wykonanie wszystkich podejs$¢ i przyltaczen do urzadzen,
wykonanie robot,

wykonanie préb i pomiaréw elektrycznych,

prace porzadkowe.

10. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bgda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastgpujacy-

mi normami i przepisami:

PN-E-08350-14
PN-B022877-4
BN 84/8984-10

Inne dokumenty i przepisy

Przepisy dotyczace konstrukcji urzadzen elektrycznych.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z przepisami lokalnych jednostek administracyjnych.




4.2. MONTAZ INSTALACII
SYGNALIZACJI WEAMANIA
SST-90-C2/ES/2008/02

(CPV) 45312100-7 - Instalowanie systemow alarmowych
(CPV) 45312200-9 - Instalowanie alarméw wlamaniowych
(CPV) 45314200-3 - Instalowanie infrastruktury kablowej



1. WSTEP
1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej S.T. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t w zakresie
instalacji sygnalizacji alarmowej wlamania, ktére zostana wykonane w ramach zadania pn. rozbudowa
istniejacego Budynku Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie o pawilon pracowni konserwatorskiej
,.C2” w zespole zabudowy Muzeum Inzynierii Miejskiej w Krakowie, ul. Sw. Wawrzyfica 15.

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t elektrycznych zgodnie
z Dokumentacja Projektowa wraz z rysunkami.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru.
Zgodnie z art. 31.1 oraz art. 29.1 ustawy z dnia 14 .07.1994r. Prawo budowlane, wykonanie
w/wym. rob6t budowlanych nie wymaga pozwolenia na budowe.
Dziat rob6t opisanych w niniejszej specyfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw bran-
zowych i tym samym podlega rygorom tego zespotu.
W zwiazku z powyzszym obowiazuja nastgpujace dokumenty:
« dokumentacja techniczna wraz z zatacznikami,
o przepisy wspoélne dla wszystkich dzialéw robét,
o przepisy BHP,
« harmonogram wykonania operacji.

1.5. Skrécony opis prac
Roboty elektryczne objete niniejsza specyfikacja obejmuja:
e ulozenie rur,
« ulozenie w rurach instalacji przewodowej,
e montaz czujnikéw systemu wlamania,
» wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz przygotowanie robot
do odbioru.

2. MATERIALY I URZADZENIA

Stosowane materiaty i urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakos$ci, o parametrach dostoso-
wanych do czynnikéw zewnetrznych, na ktérych dziatanie moga by¢ wystawione, a takze dokladnie
odpowiada¢ warunkom niezbgdnym do prawidtowego wykonania powierzonych robét oraz do popraw-
nego funkcjonowania calej instalacji, przy czym niniejsze wyszczegdlnienie nie jest ograniczajace.

2.1. Jakos$¢ urzadzen

Wszystkie materialy i urzadzenia musza by¢ zgodne z przepisami. Stosowane materiaty i
urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajace do sto-
sowania ich w budownictwie.

Wykonawca moze zaproponowaé urzadzenia innej marki pod warunkiem, ze technika ich
wykonania oraz ich jako$¢ beda rownorzedne, a nawet wyzsze. W tym przypadku nalezy przedstawié
odpowiednia dokumentacje tych urzadzen.

W przypadku niespelnienia powyzszego warunku, wyposazenie zostanie wybrane przez Inwestora lub
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz narzucone Wykonawcy.

2.2. Przewody

a) Wszystkie przewody musza by¢ wykonane z miedzi i oznakowane zgodnie z normami,



b) Kable lub przewody wewngetrzne uktadane w rurkach:
- kable i przewody musza by¢ z miedzi i oznakowane zgodnie z normami
- instalacja sygnalizacji wlamania i napadu wykonana zostanie kablami miedzianymi:
YTKSY 1x4x0,5mm, YTKSY 3x20,5mm.

3. SPRZET
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloSci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
Urzadzenia do transportu powinny odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania roboét

Zabezpieczenie robdt

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania robdt, az do momentu odbioru, skuteczne
zabezpieczenie wszystkich robét i urzadzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych.

Elementy narazone na uszkodzenie powinny zosta¢ ostonigte warstwa ochronng az do chwili
odbioru rob6t. Wykonanie zabezpieczen nalezy do zadan okreslonych niniejsza specyfikacja, a wigc w
przypadku uszkodzen spowodowanych brakiem lub niedostateczng jakoscia zabezpieczenia koszty
napraw ponosi Wykonawca.

Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetacznikéw sterowania nalezy prawidlowo
oznakowa¢. Listwy montazowe podltaczen elektrycznych i koncéwki przewodéw wszystkich podta-
czen elektrycznych nalezy réwniez oznakowac, a informacje na wszystkich tabliczkach musza by¢
zgodne z danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczych). Nalezy réwniez ozna-
kowac¢ wszystkie miejsca rozgal¢zien i potaczen.

5.2. Opis prac montazowych

Wykonanie instalacji

Instalacje¢ systemu wlamania, napadu i nadzoru nalezy wykona¢ rurkach PCV pod tynkiem.
Rurki nalezy utozy¢ od centrali do wszystkich czujnikéw i urzadzen systemu SW oraz nadzoru. Prze-
wody nalezy utozy¢ w rurkach do poszczegdlnych urzadzen zaznaczonych na planie. W pomieszcze-
niu technicznym nalezy zainstalowa¢ kompletnie centralg alarmowa wraz z towarzyszaca aparatura.

5.3. Roboty rézne
W zakres rob6t instalacyjnych wchodzi réwniez wykonanie nast¢pujacych robot:

e Mocowanie urzadzen,

o Sprawdzenie poprawnosci montazu,

e Zabezpieczanie calego wyposazenia i urzadzen podczas wykonywania rob6dt az do momentu
odbioru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci materiatow

Wszystkie materialy do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji pro-
jektowej i specyfikacji technicznej oraz posiada¢ §wiadectwa jako$ci producenta i uzyska¢ akceptacje
inspektora nadzoru.

6.2. Regulacja instalacji
Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wy-
konawca uruchamia instalacjg oraz wykonuje préby, pomiary i prace wykonczeniowe.



Wykonawca zobowiazany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami obowigzujacymi w tym zakresie.

6.3. Kontrola zgodnos$ci wykonania prac
Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami
i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
« kompletna dokumentacje techniczna powykonawcza, sktadajaca si¢ z poszczegdlnych doku-
mentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany, w 2 egzemplarzach,
o protokdty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,
« instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2 eg-
zemplarzach,
Rysunki dokumentacji powykonawczej musza podawac trasg utozenia instalacji i rodzaj instalacji.

6.4. Szkolenie personelu Inwestora

Z chwilg przejecia instalacji przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym, Wykonawca
wydeleguje jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstawicieli w celu przeszkolenia personelu
wyznaczonego przez kierownika obiektu w zakresie postugiwania sig instalacja.

Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, usta-
wienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli, przekaze on réwniez wszelkie
informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i biezacej obstugi instalacji.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest :
Zainstalowanie wraz z uruchomieniem czujnikéw ruchu 2 sztuki
Zainstalowanie wraz z uruchomieniem sztuk czujek magnetycznych - 3 sztuk
Zainstalowanie wraz z uruchomieniem czujek zbicia szyby - 3 sztuk
UtozZenie rurek pod tynkiem, na uchwytach -77m
Utozenie w rurkach z podtaczeniem kabli i przewodow:

Kabel YTKSY 1x4x0,5 -14m

Kabel YTKSY 3x2x0,5 - 166 m
Parametryzacja linii
Programowanie centrali
Sprawdzenie poprawnosci dziatania poszczegdlnych elementéw systemu
Wykonanie préb pomontazowych
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8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robét Budowlano-Montazowych.

Przy wykonywaniu robdt niezbedny jest systematyczny nadzér prowadzony przez wykonawce
a takze nadzdr inwestorski i autorski.

Czesciowe odbiory robot polegaja na sprawdzeniu, czy poszczegdlne etapy robot zostaty wy-
konane wg projektu technicznego.

Odbioru robét powinien dokona¢ inspektor nadzoru inwestorskiego, przy udziale przedstawi-
ciela wykonawcy robdét.

9. PEATNOSCI
Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w niniejszej specyfikacji

technicznej. Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena jakosci rob6t w oparciu o wy-
niki pomiaréw.

Cena rob6t obejmuje:

e roboty przygotowawcze i trasowanie robot

e  zakup materialéw i urzadzen,

e transport materialéw i urzadzen na miejsce wbudowania,




wykonanie wszystkich podej$¢ i przylaczen do urzadzen,
wykonanie robdt,

wykonanie préb i pomiaréw elektrycznych,

prace porzadkowe.

10. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE
Roboty wykonywane bgda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastgpujacy-
mi normami i przepisami:
« PN-E-08350-14
« PN-B022877-4
« BN 84/8984-10

Inne dokumenty i przepisy
o Przepisy dotyczace konstrukcji urzadzen elektrycznych.
o Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.
» Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z przepisami lokalnych jednostek administracyjnych.




